
1 J ¾adrowy sposób konstruowania regulatora nielin-
iowego, tablice sterowań (look-up tables)

Wiedza uzyskana od ekspertów:
Gdy uchyb jest równy "1 to sterowanie powinno býc u1.
Gdy uchyb jest równy "2 to sterowanie powinno býc u2.
.
.
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Gdy uchyb jest równy "N to sterowanie powinno býc uN .
Wiedza wst¾epna �zbiór N par:

f("k; uk)gNk=1

Chodzi o skonstruowanie funkcji u = f("), która mo·zliwie dobrze przybli·za
to, co powiedzieli eksperci.

2 Estymator j ¾adrowy
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K() �funkcja j ¾adra, o du·zych wartósciach w pobli·zu zera, tzn. selekcjonuj ¾aca
punkty "k bliskie argumentowi ".
h(N) �parametr strojenia (wyg÷adzania), taki ·ze h(N)! 0 i Nh(N)!1,

gdy Nh(N)!1
Uwaga: nie zak÷adamy, znajomósci postaci (wzoru) funkcji f().

3 Metoda post¾epowania

etap 1) akwizycja danych (s÷uchamy ekspertów)
etap 2) obliczamy bf(") w kilku ró·znych punktach " (kilku, lub wi¾ecej w

zale·znósci od zastosowań)
etap 3) interpolujemy ("÷¾aczymy" uzyskane punkty)

4 Wersja dwuwymiarowa

oprócz uchybu " dysponujemy jego pochodn ¾a "
0
:

Gdy uchyb ma wartóśc "1, a jego pochodna "
0

1 to sterowanie powinno býc u1.
itd.
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gdzie kk �norma wektora (ep. euklidesowa)
Uwaga: Dla przypadku dwuwymiarowego musi zachodzíc warunekNh2(N)!
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