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Systemy informatyczne w 
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1.Struktury systemów sterowania, urz dzenia 
pomiarowe, steruj ce oraz wykonawcze 
2.Układy regulacji z regulatorem PID – zasady 
doboru nastaw 
3.Projektowanie algorytmów sterowania robotów 
4.Roboty manipulacyjne i mobilne – zadania i ich 
rozwi zania 
5.Roboty przemysłowe – oprogramowanie do 
obsługi manipulatorów 
6.Modelowanie obiektowe przy u yciu j zyka 
UML 
7.Zarz dzania projektami programistycznymi – 
strukturalne metody analizy i projektowania 
8.Algorytmy przetwarzania obrazów i sygnałów 
cyfrowych, kryteria oceny 
9.Diagnostyka procesów – karty kontrolne 
i  systemy decyzyjne 
10.Sieci neuronowe i systemy rozmyte 
w  automatyce 
11.Uczenie sieci neuronowej oraz neuronowo-
rozmytej – projektowanie neurosterowników 
12.Algorytmy rozwi zywania zada  optymalizacji 
dyskretnej i zakres ich stosowalno ci 

1.Komputerowe modelowanie wielko ci 
losowych 
2.Podej cie parametryczne 
i  nieparametryczne w identyfikacji 
systemów 
3.Zadania i metody optymalizacji nieliniowej 
4.Optymalizacja globalna – cele i metody 
(techniki) optymalizacji 
5.Postacie normalne odwzorowa , układów 
dynamicznych i układów sterowania  
6.Sprz enie zwrotne w układach liniowych 
i  nieliniowych 
7.Przykładowe sformułowania zada
sterowania optymalnego 
8.Omówi  narz dzia i metody rozwi zywania 
zadania sterowania optymalnego. 


